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float velocidade; //declara variável do tipo fracionaria 
int ini; 
int fim; 
int angulo; 
int sinal; 
long int tempo; //declara variável do tipo inteira com capacidade para armazenar números muitos grandes 
void setup(){ 
pinMode(13,INPUT); //declara que a porta é de entrada 
Serial.begin(9600); //ativa a porta serial 
} 
void loop(){ 
angulo= 0; // zera a variável ângulo 
ini=millis(); // função armazena o tempo atual na variável ini, definindo o tempo inicial 
for (int i=1; i <= 100; i++) // repete o processo abaixo 100 vezes 
{ 
sinal=digitalRead(13); //lê o valor da porta e armazena na variável 
if (sinal == LOW) //se variável tiver valor baixo ativa o if 
{ 
angulo= angulo + 1; //adiciona +1 na variável ângulo 
delay(200); // dá um tempo de 0,2s 
} 
delay(10); // dá um tempo de 0,01s 
} 
fim=millis();// armazena o valor atual do tempo na variável ini, definindo o tempo final 
tempo= fim - ini; // calcula o intervalo de tempo 
velocidade= (angulo/tempo)*1000; // ângulo dividido pelo tempo em milissegundo 
Serial.println(velocidade); // imprime o valor da velocidade 
}
